@unkermotoren
GR 53x58, 60 W UL GR 53x58, 60 W

Versions of GR 53x58 /| Ausfihrungen GR 53x58 Page | Seite Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm
With gearbox | Als Getriebemotor 47
With brake /| Als Bremsmotor 80 (Ol 0.06] A}
With controller / Mit Regelelektronik 86 Meldruck 1.5W
; - 90°. 71 0.04]
With tacho generator |/ Mit Tachogenerator 82 25
With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 83 25 28
With incremental encoder | Mit Inkrementalgeber 84 N
Standard / Standard On request | auf Anfrage I 1 -
N ==
= |
e General information about the characteristics of our e Allgemeine Informationen Uber die Eigenschaften unserer (3] n
commutated motors, see page 8 Kollektormotoren siehe S. 8
e The standard version has leads (300 mm) e Der Motor wird standardmaRig mit Litzen (300 mm) geliefert 125 29 .
e Special and high voltage windings available on request e Sonder und Hochspannungswicklungen auf Anfrage erhaltlich
e On request different shaft lengths and diameters or shaft on e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen und -durchmesser bzw. x4 2601 Lead/
both sides are available as per our program beidseitige Wellen gemaf unserem Programm lieferbar * - A102] 4] Litze AWG 18 UL Style 1569 (SA TR 64
e Protection class IP 50, higher class available on request e Schutzart IP 50, auf Anfrage auch hoher DeptyTefo 7 __~~ bladk/schwarz o 360 =N
e Motor shaft with ball bearing e Die Motorwelle ist kugelgelagert —
™~ + red/rot
Ta
300 -0
Shaft/ Welle
e front / vorne back [ hinten
y, —_ F . = max. 130N 6 x 20 mm
. F ogia = Max. 90N X
= - 6 x 45 mm 6 x 54.5 mm
. o . In accordance with EN 60034
Characteristic diagram [/ Belastungskennlinien Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
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Data [ Technische Daten GR 53x58 GR 53x58, 12V GR 53x58, 24V
Rated voltage/
Nennspannung VDC 12 24 40 60
Continuous rated speed)/
Nenndrehzahl rpm*) 3000 3000 3300 3450
Continuous rated torque/ %
Nenndrehmoment Ncm*) 15.5 17 17 17 ‘ |
Continuous current/ PL] 7000 . 141 1 7000‘ N
o A¥) 5.5 2.9 19 13 Op=20C | op=10°C
: 24 6000 === A= 100K 121 1 6000 == AQy=100K
Starting torque/ w | | ‘ w
Anlaufmomant Ncm**) M4 143 139 144 I
Starting current] o 353 S a4 103 20| 100 5000 10 100 5000 " kb
. . . . N'=f[(M) | | - P
Anlaufstrom ) 16| 80| 4000 | =M 8| 80| 4000 S
No load speed/ %% _ 8 = |-
Noloag specd rpm*¥) 3200 3250 3450 3600 £ s S, iy = 6260 53000‘ /f ol
No load = B 1571 S
L:eﬁ:ufscggr:qm/ A¥¥) 0.44 0.2 0.14 0.1 = Fom0 > e 2 4] 20 gzuuu‘ : ”‘
Demagnetization current/ £ 3 -~ I E N ‘ ~ S
Entmagnetisierstrom A 61 31 20 13.5 < 51000 ﬁ \ g 2 .gfzo, Elﬂﬂﬂ‘ P < J
Rotor inertial 2 s E - - g s gle BN ~
Tragheitsmoment gcm 460 460 460 460 % 0 m 4 @ w0 10 12 40 160 18 m 0 m 4 @ & 10 120 W 160 180 m
Weight of motor/ GR 53X58, 40V GR 53X58, 60V
Motorgewicht g 1160 1160 1160 1160

%) AD, = 100 K; **) 9, = 20°C
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